Acessorio da série EVOLUTION®

Sensor de solo Precision™

| Introducéo

Parabéns pela compra do novo controlador EVOLUTION® da Toro com
0 acessorio sensor de solo Precision™. Com o acrescento sensor de solo
Precision™, vai verificar rapidamente poupancas em tempo e dinheiro
enquanto mantém o seu jardim sauddvel e bonito.

| Especificacoes

*  Alimentagio: 4,5 V CC fornecido por trés baterias alcalinas de tamanho AA
*  Material da caixa: Alto-impacto, ABS resistente aos UV

*  Protec¢io da humidade: Circuito electrénico encaixado em epoxy sélida.
Compartimento de bateria selado pelo anel de retengio

*  Indicador de qualidade do sinal: LED Tri-colorido (Vermelho, Amarelo,
Verde)

*  Eléctrodos em aco inoxiddvel

*  Estacas de apoio de instalagio integrada

o Areade recepeao RE: 152 m LOS (linha de visio)

*  Temperatura de funcionamento: -10 °C para +55 °C)
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| Apresentacio

O acessério sensor de solo Precision™ funciona com o receptor EVOLUTION® Smart Connect®.
E possivel adicionar até trés sensores de solo por controlador.

N\

SMART COMNMECT > I

!
(vendido em separado)

Indicador de
sinal LED ‘




| Instalacéio |
EVOLUTION® Smart Connect’

Sensor de solo Precision™
Instalagdo da pilha

O sensor de solo funciona em trés pilhas alcalinas “AA” ou Litio Figura 2
(nio incluidas).

1. Remova quatro parafusos Phillips assegurando a cobertura
do compartimento da pilha do sensor (Figura 1). Coloque a
cobertura para o lado.

Instale as pilhas (Figura 2).

Assegure o anel de retencao no local ¢ instale depois a
cobertura do compartimento da pilha.

Quando as pilhas sdo inicialmente instaladas, o indicador
de sinal LED estd vermelho. Quando o receptor liga com
o sensor, 0 LED muda para verde. O LED fica ligado por
30 minutos para facilitar a instalacio do sensor.




| Definicées do sensor

Implemente os dois procedimentos seguintes para definir com sucesso o
sensor de solo Toro Precision™:

1. “Adicione” o sensor ao controlador para comunicagio sem fios com
sucesso.

2. Calibre o sensor para funcionamento de rega adequado.
1. Adicionar o sensor ao controlador
Todos os sensores de solo tém um

ndmero ID tnico. Esse nimero deve
« . . »
ser “adicionado” ao controlador.

1. Prima &) ADVANCED

et

O controlador EVOLUTION® espera pelo sinal de identificagio do

sensor de solo.

INSTALE FILHA OU
SPERE POR SINAL

BE
FODE LEUARE =28 MIH

Se o sensor de solo instalou pilhas nos sltimos 30 minutos, o
controlador deverd detectar e adicionar imediatamente o sensor.
Se o sensor estd fora do campo, pode levar até meia hora para
detectar e adicionar o sensor.

Alguém pode remover e reinstalar as pilhas do sensor de solo para
atingir imediatamente a detecgdo do sensor.




5. O controlador ird detectar o sensor de solo. Confirme que o ID do 1. Apds seleccionar i do ecrd anterior, siga as instrugdes no ecra
sensor detectado coincide com o ID SN do sensor. abaixo. Instale o sensor de solo no chao.

(Ver Anexo B: Selecgio do local e Instalagio terrestre para instrugoes
completas em locais bons para o sensor.)

6. Se coincidir, prima e continue a Calibrate the sensor.

f, prima @ e repita os

; Se o sensor de solo nio € instalado no cho dentro da “janela” de 30 minutos,
passos 3-5.
o controlador remove o sensor e a instalacao terd de ser feita novamente.

Se ndo coincidir, mude o

2. Instalar e calibrar o sensor 2.
O sensor de solo Precision™ interpreta o conteddo da humidade do solo

numa escala de 0% (extremamente seco) para 100% (muito molhado).

A chave para preceber como calibrar o sensor de solo é que o operador deverd

ensinar o nivel de humidade a 100% ao sensor. 3. Prima @ quando satisfeito. Use o A ¢ v para ajustar as

definigoes de calibragdo (falha 5: aproximadamente por 1 dia “ver janela’).

Volte a0 controlador e confirme que a forga do sinal (ver grifico acima) é
boa. Se a forga do sinal ¢ fraca, coloque o sensor num local mais préximo do
controlador.

Prima .

@ O nimero da “defini¢io Cal” (Cal Setting) ajusta o tempo que leva a calibrar
o sensor. A defini¢io Cal de “0” calibra o sensor para o nivel de humidade
actual no chio. A calibragio serd preparada usando a proxima leitura do
sensor (dentro de 30 minutos).




As definigoes de calibragio adicionais estdo disponiveis. De ‘I’ (-1 dia
“ver janela’) a ‘168’ (-7 dia “ver janela’).

1 depois de

Mova-se para o campo

Prima @ A calibragio do sensor comega.

Prima @ para regressar ao ecrd Home (inicial). Uma mensagem no
fundo do ecra Home (inicial) indica que o sensor estd a calibrar. A

mensagem desaparece quando a calibragio acaba.

HORA RECA A
+  SEM REGA HOJE

| Menu sensor de solo

O controlador do sensor de solo EVOLUTION® mostra uma informagio
do sensor e permite o utilizador modificar certas definicoes.

Navegacao do interface do menu
o Use @ ou V para navegar nos comandos do menu.

*  Daraalterar um valor, prima D ou @ para ir para o campo

desejado, prima depois @ e V para ajustar o valor.
e DPrima @ para introduzir o valor desejado.

Ao chegar ao menu Sensors

1. Prima £ ADVANCED depois @
2. DPrima V para :

1 FIE. S
THLHES Z0MA

GUES HORRS
+ HOREA REGH




3. DPrima v para seleccionar o sensor de solo desejado.

4. DParaadicionar um sensor a um programa:
Pressione @ ou v para seleccionar o programa (A, B ou C).
Pressione @ ou V para colocar o sensor activo para o

programa seleccionado.

V/ : sensor estd activo.
= 1 sensor desactivado.

No ecra acima, o sensor de chuva estd activo para o programa B e o
sensor de solo estd activo para o programa A.

5. Prima [[/> até que o menu Soil Sensor apareca.

Este mostra o nivel de humidade actual, como percentagem, do solo. 100%
¢ o nivel do solo preparado depois da primeira calibrago (ver Calibrate the
sensor, pagina 0).

i ]
i [
. Calad

Este é o ponto no qual o sensor de solo ird deixar o controlador de
continuar a rega do terreno. Se estivesse para comparar o solo a um depésito
de gds, o “limiar baixo” seria 0 ponto no qual iria voltar a encher o depdsito.

Para uma explicagio detalhada das definigoes de limiar baixo, leia o
Anexo A deste manual.

Afinagio do nivel de humidade “limiar baixo”

Muda para as defini¢oes 50% que deveria ser inicialmente em aumentos
de 5% para ver resultados dentro de poucos dias. O objectivo ¢ encontrar
a definicio de humidade que resulta numa condicio de stress amena no




relvado, indicado pelo murchar e secar. Nesse ponto, ajuste as definicoes de
5% na direc¢ao oposta. Isto deveria resultar num nivel de manutencio de
humidade que estd muito préximo do éptimo.

1. Prima @ ou V

por 1%.
2. Prima para introduzir o valor desejado.

para aumentar ou diminuir o limiar baixo

Indica a forca do sinal como uma série de barras (il

Mostra o nivel de carregamento da pilha no sensor, com
completamente carregados.

A calibragio ¢ pedida para estabelecer o montante méximo de humidade de
utilizagio no solo. O sensor ird reconhecer entio o nivel de humidade do
solo como a capacidade méxima (100%). Desde este ponto de referéncia
fixo, o sensor determina quando a humidade do solo desceu o suficiente
(para o “limiar baixo”) para permitir a rega.

Calibragao manual: Num certo ponto, pode ser necessrio recalibrar o
sensor (na eventualidade de uma re-localizagio do sensor, por exemplo).

1. Corra uma operagio de rega automdtica ou manual para regar
completamente a zona do sensor.

2. Vdao menu Soil Sensor para calibrar.

3. Prima V para L

de ntimeros. Use ou

H. Use
para ajustar o nimero de calibragdes

para mover o campo

(falha 5: aproximadamente por 1 dia “ver janela”). Prima para

confirmar.

IMITE
=THAL

BRTERIA

@ O nidmero LoH ‘M ajusta o tempo que leva a calibrar
o sensor. A definigio Cal de “0” calibra o sensor para o nivel de
humidade aczual no solo. A calibragio serd preparada usando a
préxima leitura do sensor (dentro de 30 minutos).

As definigoes de calibragio adicionais estdo disponiveis. De ‘1’ (-1 dia
“ver janela”) a ‘168’ (-7 dia “ver janela”).




O Gelo Deshg éa temperatura a que a rega serd desligada devido a
temperaturas frias.

5.

Durante o perfodo de tempo especificado (ver nota abaixo), o sensor
de solo ird “aprender” a marca 100% e transmitir essa informagio ao

ird passar para

L. A ou v aumenta ou baixa o valor da temperatura.

2. Prima @ para introduzir o valor.

controlador. No fim do periodo de tempo, a calibragio do sensor de E possivel desativar a fungio Gelo Deshg Reduzl_r
solo estd feita. a temperatura para além dos -2 °C vai indicar LI 1
6.  Se nio direccionou o sensor de solo para controlo de um (desligado).

programa (pdg. 8), por favor faca-o agora. Prima para introduzir o valor.

Mostra a temperatura do sensor no nivel de solo (7240 num nivel
“estaca’).




Ecra Review
O ecra Review (revisao) permite aos operadores reverem as
defini¢des para os diversos sensores adicionados ao controlador.

1. Prima o botio Review.

2.
FEGH A
REGH B
CHELIE
3. Use para se deslocar pelas diversas defini¢oes do

s€nsor.

SLn 1

CHULA
. TEMP
STHAL

| Anexo A: A definicao do limiar baixo

As plantas do terreno sio mais sauddveis quando as suas raizes se estabelecem
diversos centimetros abaixo onde a d4gua ¢ armazenada pelo maior perfodo de
tempo. Regando muitas vezes, por curtos espagos de tempo, promove as raizes de
crescerem perto do solo, onde a humidade se evapora mais rapidamente.

A chave de manter plantas sauddveis com o menor desperdicio de dgua ¢ regar
completamente apenas quando ¢ necessédrio. O sensor de solo Precision™ ¢ pré-
estabelecido para resstringir a rega até que o nivel de humidade do solo des¢a para
50% de capacidade ou ¥2 da humidade total que pode ser retida no solo. Se fizer
uma comparagio com um depdsito de um carro, 50% da capacidade de humidade
do solo seria similar a usar ¥2 do combustivel no depésito antes de parar de
encher. Uma defini¢io de 50% restringe os aspersores de encherem o solo na sua
capacidade até ¥2 da humidade se perca, causando as raizes de irem mais fundo
para a 4gua. Com a capacidade de ajustar a defini¢io de aumentar de 0% para
100%, o sensor de solo Precision pode ser afinado para virtualmente qualquer

condic¢io do solo.



| Anexo B: Seleccao do local e Instalacao terrestre

Selecgao do local * dentro da amplitude da comunicagio do receptor
Escolher o local correcto para o sensor ¢ importante para eficiéncia total (150 m linha de viséo)
do sistema do sensor de solo Precision. * pelo menos a 1,2 m de uma autoestrada, tecto suspenso ou goteiras

; . . PR T * nj i 4 i
O grifico abaixo representa um terreno residencial tipico. X’ indica bons ndo num passeio ou drea de recreio

locais para a colocagdo do sensor. * nfo exposto a excesso de dgua de zonas de irrigagio préximas

Instalagao terrestre

1. Mova o sensor para o local de instalagio proposto.
A forca do sinal ¢ indicada pela cor LED como em seguida:

@ Verde - Excelente
(O Amarelo = Aceitdvel

) Indicador de
@ Vermelho = Nio aceitivel - sinal LED

mudar o sensor de local

2. Regue completamente o local do sensor e a drea de terreno préxima.
Este passo é importante para estabelecer o nivel de humidade “100%”
para a calibragdo do sensor.

= bom local do sensor 3. Apare a relva préxima do nivel de solo onde o sensor serd colocado.

Para o seu jardim, assegure-se que o local seleccionado ¢é:

* representativo de todo tipo de solo ¢ condigoes
* aelevagio mais alta
* ndo sobre fossas sépticas ou campos de drenagem




Para variedades de relva de corte baixo, tal como Hybrid Bermuda,
no topo do sensor deve ser instalado ao nivel de inclinagio para
prevenir danos no equipamento de corte.

‘Relva Tall Fescue Relva Hybrid Bermuda

Aplicando uma pressdo uniforme descendente no topo do sensor,
insira completamente as sondas dos sensores ¢ as estacas de retengio
no solo.

| Declaracio FCC

Este equipamento foi testado e considerou-se que estd de acordo com os limites
para um dispositivo digital Classe B, conforme a Parte 15 das Regras FCC. Estes
limites foram concebidos para proporcionar uma protecgio razodvel contra
interferéncia nociva numa instalagao residencial. Este equipamento gera, utiliza
e pode irradiar energia de radiofrequéncia e, se nao for instalado e utilizado de
acordo com as instrugdes, pode causar interferéncias nocivas nas comunicagoes
por rddio. No entanto, ndo hd garantia de que nio ocorram interferéncias
numa determinada instalagdo. Se este equipamento causar interferéncias a
recep¢ao de rédio ou televisio, que podem ser confirmadas pelo ligar e desligar
do equipamento, aconselhamos o utilizador a tentar corrigir as interferéncias,
seguindo uma ou mais das seguintes medidas:

1. Reorientar ou relocalizar a antena de recepgio.
2. Aumentar a separagio entre 0 equipamento ¢ o receptor.

3. Ligar o equipamento a uma tomada num circuito diferente daquele ao qual
o receptor estd ligado.

4. Obter ajuda junto do revendedor ou de um técnico de rddio/televisio
experiente.

O utilizador pode considerar ttil o folheto preparado pela Federal Communication
Commission (FCC — Comissao Federal de Comunicagdes): “How to Identify and
Resolve Radio/TV Interference Problems” (Como identificar e resolver problemas
de interferéncias em rddio/TV). Este folheto estd disponivel no U.S. Government

Printing Office, Washington, DC 20402. Stock N.° 004-000-00345-4.




| Apoio Toro

Compromisso da Toro em relacao a qualidade

A Toro estd empenhada em desenvolver e produzir produtos da mais elevada
qualidade, com o melhor desempenho e mais fidveis do mercado. Como a

sua satisfagio ¢ a nossa principal prioridade, temos ao seu dispor a Linha de
Assisténcia Toro para o ajudar em qualquer questao ou problema que possa surgir.
Se por alguma razio ndo estiver satisfeito com a sua compra ou se tiver duvidas,
contacte-nos gratuitamente para o n°. 1-877-345-8676.

Garantia

The Toro Company e sua afiliada, Toro Warranty Company, na sequéncia de um
acordo celebrado entre ambas, apresentam garantia conjunta, ao proprietdrio,
contra defeitos de material e de fabrico durante um ano a contar da data de
compra. Nem The Toro Company nem Toro Warranty Company serd responsdvel
pela falha de produtos nio fabricados por eles, embora esses produtos possam ser
vendidos ou utilizados em conjunto com os produtos Toro. Durante o periodo
de garantia, repararemos ou substituiremos, a nossa discri¢do, qualquer peca
considerada defeituosa. Devolver a peca defeituosa ao local de compra. A nossa
responsabilidade limita-se unicamente 4 substituicdo ou reparagio de pecas
defeituosas. Nio existem outras garantias expressas. Esta garantia ndo se aplica
quando o equipamento é usado ou a instalagdo ¢ realizada, de qualquer forma
contrdria as especificagoes e instrucoes Toro, nem quando o equipamento é
alterado ou modificado. Nem The Toro Company nem Toro Warranty Company
sdo responsdveis por danos indirectos, acidentais ou consequentes relacionados
com a utilizagio do equipamento, incluindo, mas nio se limitando a: perda de
vegetagdo, custo de equipamento de substituicdo ou servigos necessrios durante
perfodos de avaria ou consequente ndo utilizagdo, danos materiais ou ferimentos
pessoais resultantes de negligéncia do instalador.

Alguns estados ndo permitem a exclusio ou limitagio de danos acidentais ou
consequenciais, pelo que a limitagdo ou exclusio anterior pode nio se aplicar a si.
Todas as garantias implicitas, incluindo as de comercializagio e adequabilidade de
utilizago estao limitadas & duragio desta garantia expressa. Alguns estados nio
permitem limitagdes da duragio de uma garantia limitada, pelo que a limitagao
anterior pode no se aplicar a si. Esta garantia concede-lhe direitos legais
especificos e pode ainda ter outros direitos que variam de estado para estado.




de uniformidade

cao

| Declara

Firma, Titulo, Fecha

Firma, Qualifica, Data

UK |EC Declaration of Conformity to: Directives Standards EN55022:2010
5 ; s CE 4 - ot EN55024:2010 (8)
FR  |Déclaration de conformité CE & : La directive 2004108/EEC Normes ENG1000-2.2 (2006) +A1 +42
GR  |EG - Konformitatserklarung an: Richi Standards EN61000-3-3 (2008)
PO |Declaragéo de conformidade CE a: A diretiva Normas
EN60730-1:2011 4" Ed
Fi EU - yhdenmukaisuusilmoitus Direktiiveille Standardeille
2006/95/EEC
DU |[EG - konformiteitsverklaring met: Normen
NO |EF - erkizering vedrgrende samsvar med: Retningslinjer Standarder
SW |EU- om éverer Direktiv Standarder ~ |EN50581:2012
SP  |Declaracién de conformidad de la CE a: La directiva Normas
. 2011/65/EU
T Dichiarazione CE di conformita a: Direttive Standard
DA |EU - konfomitetserklzering med: Direktiver Standarder
Manufacturer Model Number
Fabricant Numéro du modéle
Hersteller Modellnummer
|Fabricante .—.——W 4@.—.0 OO._.:.v.m:< Numero de modelo
o Irrigation Division i EVO-xy-EU Where
Valmistaja 5825 J ine Street Mallinumero x=4,8,12. or 16
Fabrikant B .mm_:_:m i Modelnummer y = OD (outdoor), or ID
) Riverside, CA 92504 (Indoor)
Fabrikant USA Modellnummer
Tillverkare Awm: 688-9221 Modellnummer
Fabricante Nimero de modelo
Produttore Numero di modello
Fabrikant Modelnummer
Product Name Supplementary Information
Nom du produit Information additionnelle
Produktname Erganzende Angaben
Nome do produto Informagéo adicional
Tuotenimi . Lisétietoja
EVOLUTION Electronic Controller . :
Produktnaam . Aanvullende informatie
series .
Produktnavn ggsopplysninger
Produktnamn dggsinformation
Nombre del producto Informacién adicional
Nome prodotto Informazioni supplementari
Produktnavn Supplerende oplysninger
Signature, Title, Date
Signature, Titre, Date
Unterschrift, Titel, Datum
| Assinatura, Titulo, Data
Allekirjoitus, Arvo, Péivays
Handtekening, Titel, Datum
Handtekening, Titel, Datum
Signatur, Tittel, Dato July 30, 2013
Underskrift, Titel, Datum Title Date
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| Notas de instalacio

Countonit.

The Toro Company
5825 Jasmine Street
Riverside, CA 92504

©2016 The Toro Company, Divisio de Rega * www.toro.com ¢ evolution@toro.com (internacional) Formuldrio N.° 373-0807-PO Rev. B




